Canigue Smartmeter Sense Benutzerhandbuch
Revision 1.0

Inbetriebnahme

Sie bendtigen Folgendes zur Inbetriebnahme:
* 1Ix Canique Smartmeter Sense mit externer Antenne

1x unterstutztes Smartmeter mit freigeschalteter Infrarot Schnittstelle

* 1xoptischen Infrarot Lesekopf mit Kabel (4 Adern)

* 1x Canique Pico Gateway mit externer Antenne oder
einen Rasperry Pi mit Canique Radio Hat und externer Antenne

* 1x AA Batterie (nicht im Lieferumfang, aul3er es ist angegeben)
* 1x Micro USB Kabel (nicht im Lieferumfang)

* 1x Netzwerk Kabel (nicht im Lieferumfang)

Inbetriebnahme des Gateways

Nehmen Sie zunachst den Pico Gateway oder den Radio Hat gemal3 der Beschreibung
dafur in Betrieb.

FUr den Pico Gateway, fUhren Sie dazu folgende Schritte in dieser Reihenfolge aus
(wichtig: Gerat nicht ohne angeschraubter Antenne in Betrieb nehmen)

1. Bringen Sie die Antenne am goldenen SMA Anschluss an, indem Sie sie im
Uhrzeigersinn anschrauben, bis sie sich nicht weiter drehen Iasst.

2. Sie kdnnen die Antenne jetzt im 90° Winkel abbiegen, so dass sie eine L-Form
annimmt.

3. Wenn die Antenne schief steht, konnen Sie sie ausrichten, indem Sie sie an der
geriffelten Flache nahe am SMA Anschluss halten, um sie zu fixieren, und die
Antenne um die eigene Achse drehen.

4. SchlieBen Sie ein Netzwerk Kabel an den RJ45 Anschluss an und verbinden Sie
es mit ihrem Router/Switch.



5. Schlie3en Sie ein Micro USB Kabel zur Stromversorgung am Micro USB Port an
und verbinden Sie das andere Ende mit dem USB Port eines PCs, Routers oder
einer qualitativ hochwertigen Stromversorgung.

6. Nahe am Micro USB Port befindet sich eine grine LED - diese blinkt wahrend
die Verbindung zum Canique MQTT Server hergestellt wird, und leuchtet,
sobald die Verbindung erfolgreich hergestellt wurde und aktiv ist.

7. Stellen Sie sicher, dass der Pico Gateway nicht neben einer Stérquelle platziert
ist, die elektromagnetische Interferenzen erzeugt (TV, Lautsprecher, Computer,
Bildschirm, ...) - ein Mindestabstand von 1-2 Metern ist ratsam.

8. Der Pico Gateway zeigt jede eingehende Funknachricht mittels Blinken einer
gelben LED an (platziert an der gegenuberliegenden Seite des Antennen-
Anschlusses). Wenn diese LED mehrmals pro Sekunde blinkt oder gar zu
leuchten scheint, dann ist das ein Hinweis darauf, dass Sie den Pico Gateway
neben einer Stérquelle platziert haben. Andern Sie den Standort.

AnschlieBen des Infrarot-Lesekopfes

Der Infrarot Lesekopf ist von Werk aus bereits verbunden mit dem Smartmeter Sense.
Sollte das nicht der Fall sein:

Verbinden Sie VCC mit der roten Ader des optischen Lesekopfes.
Verbinden Sie GND mit der schwarzen Ader des optischen Lesekopfes.
Verbinden Sie .~ mit der Ader des optischen Lesekopfes.

Nach Einfuhren der Adern, bitte die Schrauben festziehen.



Inbetriebnahme des Smartmeter Sense

Lesen Sie bitte zuerst den Abschnitt Betriebsmodi.

FUhren Sie danach folgende Schritte in dieser Reihenfolge aus (wichtig: Gerat nicht

ohne angeschraubter Antenne in Betrieb nehmen)

1.

Schrauben Sie die mitgelieferte Antenne an den vergoldeten SMA
Antennenanschluss an, so wie in Punkten 1-3 in der Inbetriebnahme des Pico
Gateway beschrieben. Die mitgelieferten Antennen sind baugleich.

Richten Sie die Antenne aus: Wenn Pico Gateway und Smartmeter Sense im
selben Stockwerk sind, ist es ratsam, dass die Antennen parallel zueinander
ausgerichtet sind, d.h. dass beide z.B. vertikal nach oben zeigen.

Offnen Sie das Geh&use durch Abziehen des Deckels und legen Sie eine 1,5V AA
Batterie ein. Achten Sie auf die Polaritat. Ein Plus Symbol auf der Platine, sowie
auf dem Batteriehalter zeigt Innen, wo der Plus Pol der Batterie sein muss.

SchlieBen Sie den Deckel so, dass die Offnung fiir die rote LED genau Uber der
LED ist. Verschrauben Sie ihn von unten mit den mitgelieferten 4 Schrauben.

Nehmen Sie innerhalb von 15 Minuten die Positionierung des Infrarot
Lesekopfes am Smartmeter vor - in dieser Zeit gibt Ihnen die rote LED am
Smartmeter Sense eine Hilfestellung, ob der Lesekopf richtig positioniert ist.
Naheres Dazu finden Sie im Abschnitt ,Startup Modus".

Sobald der Lesekopf richtig positioniert ist (wenn Sie ca 1x pro Sekunde ein
einzelnes Blinken am Smartmeter Sense sehen), konnen Sie auf
https://cockpit.canique.com unter Nutzung lhrer Zugangsdaten Ihren

Verbrauch sehen. Bei Empfangsproblemen kann es helfen, die Antennen
anders auszurichten oder Pico Gateway bzw. Smartmeter Sense anders zu
positionieren. Wenn das zu keiner Losung fuhrt, kontaktieren Sie bitte den
Support.


https://cockpit.canique.com/

Betriebsmodi

1 Boot

Sofort nach dem Einlegen der Batterie wird die rote LED neben dem Batteriehalter fur
eine halbe Sekunde eingeschaltet, um die Inbetriebnahme zu signalisieren. Wenn
diese LED nicht mehr ausgeht, deutet das auf einen Fehler hin. Wenn diese LED
uberhaupt nicht angeht, Uberprufen Sie ob Sie die Batterie verkehrt eingesetzt haben.

Sollte die LED nach diesem anfanglichen Leuchten, anfangen dauerhaft mehrmals pro
Sekunde zu blinken, ist das eine Warnung, dass am Schraubklemmenanschluss kein
optischer Lesekopf angeschlossen ist. Sie mussen in diesem Fall die Batterie
entfernen, mindestens 3 Adern verbinden (VCC, GND, RX), und mindestens 30
Sekunden warten, bevor Sie die Batterie wieder einlegen.

2 Startup Modus

Nach dem Boot schaltet das Smartmeter Sense in den Startup Modus und verleibt in
diesem Modus fur 15 Minuten. Der Modus dient dazu dem Benutzer per Blinken der
roten LED eine Hilfe zu geben, ob der per Kabel angeschlossene Infrarotkopf korrekt
angeschlossen ist und die empfangenen Daten korrekt entschlUsselt werden kénnen.

Die Bedeutungen der Blinkzeichen sind hier zusammengefasst:

Kein Blinken Keine Nachricht empfangen
Lésungsansatz: optischen Lesekopf korrekt ausrichten

1x Blinken Eine vollstandige Nachricht empfangen
Checksumme erfolgreich gepruft
Nachricht erfolgreich entschltsselt

Eine vollstandige Nachricht empfangen
Checksumme erfolgreich gepruft

Losungsansatz: Smartmeter Sense mit richtigem
SchlUssel konfigurieren

3x schnelles Blinken Eine Nachricht empfangen
Nachricht ist entweder unvollstandig oder ungiiltig
Lésungsansatz: optischen Lesekopf korrekt ausrichten
bzw. Uberprufen ob das Smartmeter Modell unterstutzt
wird



Ublicherweise - bei einem Ubertragungsintervall des Smartmeters von einer Sekunde
- blinkt die rote LED 1x pro Sekunde kurz auf, wenn alles korrekt angeschlossen ist.
Es werden im Startup Modus nicht alle empfangenen Nachrichten per Funk
Ubertragen, sondern standardmaRig nur alle 15 Sekunden die zu dem Zeitpunkt
empfangene Nachricht.

Die Leistungsaufnahme ist im Startup Modus leicht erhdht. Es wird nicht in den Sleep
Zustand gewechselt, sondern die meiste Zeit im Message Await Modus verbracht (siehe
Datenblatt).

Nach 15 Minuten endet der Startup Modus und die rote LED wird, um Strom zu
sparen, deaktiviert.

3 Normaler Modus

Im normalen Betriebsmodus geht das Smartmeter Sense fur jeweils 15 Sekunden in
den Sleep Zustand, um maximal Energie zu sparen. In diesem Zustand ist der
komplette Infrarot Lesekopf spannungslos geschalten. Die Stromzufuhr zum Infrarot
Lesekopf wird vollstandig unterbrochen.

Nach 15 Sekunden im Sleep wird der Infrarot Lesekopf mit Spannung versorgt, und es
wird versucht eine Nachricht vom Smartmeter zu lesen (Schlafzustand: Message Await).
Nach Empfang einer Nachricht, wird diese per Funk versendet, und das Smartmeter
Sense geht zuruck in den Sleep Zustand.



Einstellungen andern

Was kann man konfigurieren?

Sie kdnnen folgende Einstellungen andern:

Einstellung Standard

Sende-/Messintervall 15 Sekunden

Smartmeter Passwort bei der Bestellung angegebenes Passwort

Funk Passwort zufallig gewahlt, identisch mit dem Funk Passwort im

Gateway, wenn einer mitbestellt wurde

Funk Nachrichten Format  aktueller/Gesamt Verbrauch in Watt bzw.
Wattstunden

UART Einstellungen 9600 Baud, 1 Stop Bit, 8 Daten Bits, Keine Paritat

Utensilien

Folgendes wird benétigt, um die Einstellungen zu andern:
* 4 Jumper Kabel
* Rasperry Pi oder

* ein Computer + USB zu Seriell Konverter 3,3V

Beschreibung

Der Smartmeter Sense Uberpruft beim Boot, mit welcher Spannung er versorgt wird.
Um in den Einstellungsmodus zu gelangen, muss

* an der schwarzen 6 Pin Buchse RX/TX vor dem Boot mit einer Schnittstelle
verbunden sein

» die Betriebsspannung > 2,5V betragen (aber niemals mehr als 3,3V)

Dazu muss die Batterie entfernt werden.



Kabel verbinden mit einem Rasperry Pi

1 Schalten Sie den Raspberry Pi aus und trennen Sie seine Stromversorgung vom
Netz.

2 Offnen Sie das Gehduse des Smartmeter Sense: I6sen Sie dazu die 4 Schrauben an
der Unterseite und ziehen Sie danach die Oberseite des Gehauses ab.

3 Entfernen Sie die Batterie aus dem Smartmeter Sense (wichtig!)

4 Verbinden Sie die Pins an der schwarzen 6 Pin Buchse im Gehause unter
Verwendung der 4 Jumper Kabel wie folgt:

Smartmeter Sense Raspberry Pi
VCC 3,3V

GND GND

RX UART TX

X UART RX

Verbindung herstellen

Schalten Sie den Raspberry Pi wieder ein, und warten Sie bis er betriebsbereit ist.

Geben Sie auf einer Konsole am Raspberry Pi Folgendes ein:
screen /dev/ttyUSBO 500000

Damit wird eine 500kbps Verbindung hergestellt mit der UART Schnittstelle des
Smartmeter Sense und Sie sollten innnerhalb 1 Sekunde ein Menu sehen.
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